


MLT FD-5 电液比例伺服驱动器

MLT/FD5 电液比例驱动器对离合器的精准控制，为工程机械变速箱的自动换挡提供了质优价廉

的选择。

原理特点如下：

 装在驱动器端部的霍尔位移传感器产生反馈信号，与远程遥控元件（电子摇杆、无线遥控器，

编程控制器）的输入信号相对比，从而实现驱动器行程的精准控制，

 LDVT 位置反馈闭环控制回路，

 断电安全位自复位功能

 行程可随意设定，提供了最大的控

制空间

 具备超载、过流、反向保护

 定位设定次数无限制

 模拟信号模式：为远程控制 TCM提供

+5V 稳压电压，接收模拟电压信号

 CANBUS 总线模式：可通过 CANbus 总

线协议进行远程通讯设定， 根据

（ISO11898）通过

 寻 址 码 （ SAEJ1939 ） 或 信 息 码

（CAN2.5）以 250kbit/s 设定

技术参数：

 电源：12/24VDC

 进口压力：5Mpa,

 输入信号范围： 0–5V

 推/拉力：30-60 公斤

 行程（双向驱动器）：+/- 16mm，

 行程（单向驱动器）：20-30mm

 防尘、防水等级：IP65

 定位重复精度：0.01mm

 P/T 口连接尺寸：G1/4

附件：

1，伺服驱动器外形尺寸图

2，伺服驱动器与比例多路阀连接图
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快速充油：为 IP-PRZ-59 减压阀提供峰值电流

（750mA），将其滑阀快速开启，在最短时间内

使供油充满离合器片间间隙，此时离合器以摩

擦接合状态从输入轴向蔬菜组传递动力

柔性接合：将减压阀电流降到最低（250mA）

使其压力降到吻合点（3.125bar），然后控制电

流斜率逐渐升至压实点（23-24bar）完成输出轴
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